RECTAS E PLANOS

Determinacions

Un punto P e un vector director 1,

-

P

lineares R —
Dous puntos P e Q (o vector director u, = PQ )
VECTORIAL OX=0P+Aii,  A€R
=a+Au
RECTA i , ATl
. Ecuacions PARAMETRICAS  y=b+Au, A€R
X(X,'y,Z) Z=C+Au3
P(a,b,c) ; :
i, (1), 15, 15) CONTINUA ~ “—2=2=2=2-C _ ;R
u U, Us
] Ax+By+Cz+ D=0
IMPLICITAS : , . .
Ax+B y+C z+D =O]
Un punto P e 2 vectores
direccionais u, e V., < '4\ .
Determinacions M Tres puntos A, Be C
lineares os vectores poderanser 4B e AC )
Un punto P e un vector normal
(perpendicular ao plano) #,
PLANO VECTORIAL OX=OP+ti,+sv, t,s€R
m
Ecuacions x=a+tu,+sv,
= =b+tu,+
X(uy2) e Plabc) |PARAMETRICAS y u,+sv, ¢, s€R
S z=c+tu,+sv
un(”l)”Z)”B) e 3 3
Vn(vi,v2,v3) NORMAL  PX-ii,=0
w.(A4,B,C) — . .
IMPLICITA det (PX , 1ty , Vy,)=0
OU XERAL ou Ax+By+Cz+D=0
r e s CRUZANSE NO ESPAZO —
(estan en distinto plano) T
r e s CORTANSE nun punto >.<
Diasrectas r e s (estan nun mesmo plano) P
re s SON PARALELAS
POSICIONS
RELATIVAS re s SON COINCIDENTES

re

r e 1 CORTANSE nun punto

Rectaeplano r e m

re m SON PARALELOS

r ESTA CONTIDAEN 1




